NUROL MAKINA

Zirhli Araclarda Cok Yonli

Yaklasimlar
Ibrahim YUMAK




;5:5:: == Kendimi glivende hissediyor muyum ?

sz Tehditlere karsi tedbirimiz var mi biliniyor mu?

i Guvenlik yeterince iyi mi ?




Guvenlik Teskilati

Devlet
VATAN

VATAN

Guvenlik Teskilati

Devlet

MILLET

Guvenlik Gucleri

MILLET

Guvenlik Gucleri




g

L3

Iy - 4 b
; 18 A5 e [

| L RN

e 3 I.‘ =

B 3 f At I
- . .

.............. Gunimuzde iyice karmasik bir hal alan ve icine

wmome cekilmek durumunda birakilan tehdit ve belirsizlik

GUVENSIZLIK
ORTAMI




o - Beka

Devletin glvenlik teskilatlari dahil diger tim

wzie birimleriyle vatanin ve milletin bekasini saglamak
st zorunda  oldugu  glinimiz  gok  yonli  tehdit
g ortaminda; guvenlik ihtiyac devlet
g mekanizmalarinin dogru, etkili ve verimli ¢alismas
g acisindan ihmale gelmeyecek hususlarin basinda
SZ gelmektedir.
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- Asimetrik tehdit ortaminda yeni belirsizliklerin
e doémasma,

s o e sO6z konusu ortamda butin  teskilatlarin
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Icsel tehdit Dedikodu

Ahbap Cavus lliskileri | Nemelazimcilik
2 Teknolojik ve Kisisel Yetersizlik
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DIS TEHDITLER
BASARISIZLIK TESPIT EDEMEME

IC TEHDITLER

waan Devlet, Millet ve Vatanin  bekasini  tehlikeye
e dustrmektedir.
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i Guvenlik Guglerl
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______________ Ozellikle yeni saldiri yéntemlerinin denendigi

e dinamik tehdit ortamlarinda ici dolu ve etkili bir

e butdnlesik glvenlik modeli strekli géz 6ninde

“Z - tutulmaldr OTORITE

e
CE ISTIHBARAT

B TEKNOLOJI KOORDINASYON

| ILETiSiM VE ISBIRLIGI LIYAKAT




e Dis Tehditlerin 6nlenmesi ve/veya etkisiz hale
R getirilmesi

e o ic Tehditlerin 6nlenmesi ve/veya etkisiz hale

B s getirilmesi




ve tedbir getirilmesi,

Etkili bilgi sireci ve istihbarat paylasimi,

Etkili emir komuta ve koordinasyon yapisi
Butunlesik guvenlik sistemi ve komuta
merkezleri |
GUclu organizasyon ve etkili birlik yapilari
Etkin ve hizli haberlesme sistemleri
Teknolojik, ihtiyaca uygun, etkili silah,
malzeme ve aracg gerecler

Uluslararasi Isbirligi ve koordinasyon




Birde ona soyleyelim mi?

Merak etme gereken yapilir







- = 3 Ve ﬂ ‘f‘? Olumsuzluklar

* Cok yonli belirsizliklerin ortaya ¢cikmasi,
...... e Catisma ortamlarinin  yerlesim merkezlerine

ST cekilmeye calisiimasi,

g+ Yenisilah ve saldiri yéntemlerinin denenmesi,
E e Sivil halki catismanin bir parcasi haline getirilmeye
SZ o calgilmas

2 e Tespit ve onlemeye yonelik calismalarda ve kadro
5‘ malzemelere ait olmazsa olmazlarin tespitinde
% ’_cehdidin dogasinin yeterince anlagilmamasi,

woginn e |stihbarat surecinde ve kaynaklarin
R cesitlendirilmesinde yasanan giglikler

e Cgtisma alanlarin genislemesi




Uygun silah, arac ve tespit sistemlerine olan
yeni ihtiyaclarin ve kuvvet yapilarinin ortaya
cikmasi veya yeniden sorgulanmasi,

Istihbarat yoénetimi, hedef tespit/analiz ve
zamanl paylasim sistemlerinin olusturulmasi,
Guvenlik yoénetiminin tehditle mucadelede
etkili ve esnek bir model olarak distnilmesi
gerekliligini ortaya koymustur.




Catismalarin meskun mahallere yénlendiriimesi
hareket kabiliyeti yiksek 4X4 Taktik tekerlekli zirhli
araclara olan ihtiyaci ortaya koymustur.

Beka

Hareket Kabiliyeti

Ates Gucu

Komuta Kontrol

Cok yonlu kullanilabilme imkani
Bakim ve idame
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>\ Tehdit Ortam

Catisma alanina olan hakimiyet
Roketatar

Mayin/ El Yapimi Patlayici

Zirh delici mermi

Meskun Mahal Catismasi

Dar sokaklar

Harekatin gece ve glindliz devam etmesi
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Catisma alanina hakimiyet
Hedef tespit teshis ve takip sistemleri ve bitlinlesik
yeteneklerin kullanilmasi

 Tehdidin catisma
engellenmesi ve bolgesel

kilinmasi

saglanmasi

ortamlnda Ki
destekten

kaynaklarinin
mahrum

Bolgesel ve zamanli istihbarat ve paylasiminin




Roketatar tehdidine karsi:

Esnek zirh,
Patlama tepkimeli zirh alternatiflerinin goz
onlne alinmasi




*  Mayin/EYP tehdidine karsi:

Yeni anlayis aracin sinirh bir bélimndn Mayin/EYP
saldirilarina karsi korunmasi degil; teker, govde alti
ve yan ylzeylerinin de uygun sekilde korunmasinin
saglanarak ara¢ icinde goérev vyapan guvenlik

glclerimizin can glvenl

igini saglamak olmustur.
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Ozellikle menfezlere, yollara, toprak altina ve yol
kenarlarina/ c¢cop kutularina yerlestirilen EYP’ler
Guvenlik Kuvvetlerimizin gorev etkinligini olumsuz
sekilde etkilemekte ve ciddi kayiplara sebebiyet
vermektedir.
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'_I\/Iayln ve EYP tehdltlerme karsi koruma seviyeleri

STANAG 4569 AEP 55 VOLUME 2 ve 3 icerisinde
tanimlanmustir.

Ancak kullanilan patlayict  miktar ve tlr
tanimlanan hususlarin cok Gzerinde olabilmektedir.




Yme de mevcut patlamalar sonucu ortaya cikan
kayiplar degerlendirildiginde:

Asgari Koruma seviyesi STANAG 4569 LEVEL 3
olmali ve EYP korumasi da test edllmelldlr
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Zirh Delici mermiler:
* Belli agilara kadar koruma vyerine acilara
bagl olmayan cepecevre koruma,

* Tehdit durumuna
artirmak maksadiyla

seviyesini

civatalanabilir zirh,
* Bosluklu ve katmanli zirh uygulamalari esas
alinmalidir.

bagh olarak koruma




e Meskun Mahal Catismasi:
Tt el Terdristlerin gerceklestirdikleri asimetrik

e S saldirilarda sivil can kayiplarini hice saymasi

% guvenlik guclerinin gorevlerini zorlastirmakta ve

gt terdristler icin yeni firsatlar yaratmaktadir.
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Sivil halkin tehditten ayristirilmasi uzun streli bir
sure¢ olup zirhli arag¢ icerisinde gbrev yapan
personelin oncelikli vazifesi olmamalidir.




_ Cozim
¢ Tehdidin suratle tespit edilebilmesi,
e (Cepecevre panoramik goérus ve algillama

e e sistemleri,

e Ayrica tespit edilen hedeflerin uygun vasitalara
§ iletilip etkisiz hale getirilebilmesi icin gorinta,
A konum vs aktarim sistemlerine de ihtiyac
g bulunmaktadir. |
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Arazi ve meskun mahalde vyiksek hareket
kabiliyeti,

Kisa dénuUs yari capl,

Yuksek karin alti ylksekligi, yaklasma ve
uzaklasma acilari olan giiclli, cabuk ivmelenen
arazi ve yol performansi ylksek araclara olan
ihtivac:




..........

Tehdide uygun
kullanilabildigi
entegrasyonuna
edilmektedir.

ve etkili ates

farkl
uygun

gucunun

silah sistemlerinin

araclar

tercih




Cok yonlu

kullanilabilme imkani

e Harekat alanina uygun faydali ilave yuk tasima

... kapasitesi ile catigma ortamina uygun degisik
G gérev donanimlarinin bir butlnlUk icerisinde
g uygulanabilecegi arag platformlarinin arag ailesi
é seklinde kullanimi da géz éniine alinmalidur.
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Bakim idame

Benzer alt sistemlerin kullanildigi arac¢ ailesi
konsepti orta ve uzun vadede bakim ve idame
masraflarinin  azalmasina olumlu bir katki
yapacaktir..
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Nurol Makina Ejder YALCIN 4x4 Taktik Tekerlekli
Zirhli Arac ile ihtiyaca yodnelik ¢ozUm Uretmeyi
hedeflemistir.
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Tehdit

EJDER YALCIN 4X4 Taktik Tekerlekli Zirhli Araci
=inie degisik arazi ve iklim kosullarinda, kirsal ve meskin

it mahallerde gdrev yapabilecek sekilde

L tasarlanmistir,




ve vyeni filonun
teslimatina devam edilen YALCIN Zirhli Araci gesitli
saldirilara maruz kalmis ve neredeyse aracin timu
guvenlik glclerimizi koruma kabiliyeti ydninden
test edilmistir.




Ejder YALCIN mayin korumalarina karsi uluslararasi
gecerli sertifikasyona sahiptir.




Bu gine kadar YALCINa zirh delici mermilerle
yapilan tiim saldirilar etkisiz kalmistir. ¢ikan ihtiyaci
karsilamak maksadiyla gelistirilmeye baslanmis ve
Uretim asamasinin her safhasinda sahada gorev

- yapan glvenlik guglerinin ihtiyag ve tecrtbeleri goz

onune alinmistir.




TNO HIll ATD sensor
names and positions

ATD code : H3b last calibration 2015 Rango output  Senor Senor
Trade :  Humanetics senor
Type :  Hybrid Il [NoafNm] [my] 5V (DTS} bij 10 v direction
Head 1| Upper Heck |Fx Hib_UN_Fx Denten BEDG.4| 16247 0,000 3122 | 0,001828 fmviN pastiaf
2 [Fy HIb_UN_Fy BA05.4 D,000886257 ) 0.001773)mviMN__|pasitiet
3 Fz Hib UN Fz 133447 T 0,000452385] 0,000905|mViN__|positiel
4 M H3b_UN_Mx 2825] 1 0,027533053] 0 055876 [myim | positiel
5 My Hib_UN M 2825] 1 0,02755115] 0055062 |mN | posiliel
6§ Mz Hib UN Mz 282 0,03055323 | 0.075196|muIN__| positiel
7[Acceieration head A Hib He Ax  |Endeveo 0,0118125(0.023625 |mVim/s*2 |positief
] Ay Hib_He Ay 0,0117065(D.023413 | mWimis"2 | pasitial
] Az HIb_He Az 0.01170650.023413 | mvimiz" el
8 Az H3b_He_AzZ D061 0017222 |rvimis™ *
Chast 10{Lumbar sgine Fx H3b L8 Fx Dantar 13344,7| 08022 0,00033429| 0.000669 | miviN sital
1" Fz Hib LS Fz 133447| 08327 0000345455| 0000599 [miWiN__ |pasitil
12 My HIb L5 M 14975217 | _0.02535 | milim sitiel
1 fhoeax |Ax Hib To Ax _m_.awﬁu COBASGS| 0016313 mimis™2 | posital
14 A HIb_To_Ay 0054535 0016517 | mivimis 2 | pasitial
15 Az HIb To Az 000656 | 0,017226 [ mvimis": i
18 palviz |Ax Hib Po Ax |Endovca 0.007TE585] 0,015319 ] mvim/s™
7 Em HIb_Pe_Ay 0,000433| 0,016876 |mvimis"2
1B Az |H3b_Pe_Az 0,00a747) 0,010454 |mimds*:
18|Displacermant chest _[Dx Hib_DC_DX __|BOURNS 2807 T 0.08375] 01685 |eiimm
Tibia left 20| Tibia laft uppar Fx Hib _TLU Fx  |Danton 11120, 1.8103 000858905 | 0,001718 |mviN
21 Fz H3b_TLU Fz 11120,5] 1,0064 000452458 | 0000005 | mviM
= Mx H3b_TLU Mx 3955] 3,0404 038437421 | 0,076075 | mviim
2 [ H3b_TLU My 3955| 20628 038718078 0 077438 myvism
24 Tibia laft lerwer Fx H3b TLL Fx |Denton |IF-825  |GF/EGT 111205 1,8783 CODBET705] 0 001778 | mvil
25 Fz H3b TLL Fzr 11120,5] 09655 C00444855] 0 00085] murl
28| Wix H3b_TLL Mx 3955]  0,1307 035573014 0 079158 mvikm i
bl 1] Hib_TLL My 3355] 19,1942 040321755 0080764 |mviNm | positiel
23 {Fermur FZ HIb_Fe L Fz_|Danton 13344,7] 14087 0.000527813 | 0.001055 [miiN
Tibia right i ri H3b_TRU_FX | Dentan 111205 19125 0.000855808|  0.00172miiN sitiel
HIb_TRU FZ 11120,5] 1,052 0000451958 | 0.000004 |[mWiN__|positial
H3b_TRU_MX 3355| ,0683 0033700130 0.07758|mWiNm__|positel
Hib TRU_MY 305,5] _3,0081 © 038261922 | 0,076564 [rviNm | cositel
33 Tibia right lower Fx Hib_TRL FX__|Denton T11205] 1987 0 000BS3355 | 0,001787 |mviN__|casital
34 1205 09918 0000445843 0,000292 [mviN__|pasitil
35 355, 3,143 0.033734513| 0075458 [miiNm sitial
% 3 3955| 31940 0040390545 | 0,080781|mviNm | pasitiel
37 [Farmur Fe R_FZ _|Danion 133447 1.4347 0.000537554] 0.001075 [mivinl
LX legs
LX Tibia lef 1| Tiia loft upper I Tiu_Fx Dentan 111205]  18644]  0000838272] 0.001677|mvin
2 |Fv Db T Fy T1120,5] 1,872 0000841624 | 0,001654|mViN___| positel
3 Fr %b T Fz T11205] 1,058 0,000476372 | 0000053 |[mVIN___| positef
4 M LXb Thi Mx 9955 28413 __ 0,037184575| 0074360 |mWiNm | posile
5 My LXb Thi My 3555 29305 0037045305 | 0074028 |mihim ital
6|Tibia loft lowar Fx LXb T8 Fx Denton | 4B29JLNZ | DN311T T1120.5] 18771 0,000843982 | 0,001688|mviN___|posite
7 |Fy Lxb T Fy 11120,5] 1,82 0000862271 | 0.001727 [mWiN___|pasits
B Fz Léb Tl Fz 111205 1,0695) 0.000460068 | 0.000262 [rhiN___|cosital
9 Hx Ltb Tl b 3855|  2.8873 0 033501898 | 0,072004 |rmi/Nm __|positaf
10 My LXb Tl By 3055|  2E94 0,025553720 | 0,073107 |rrhiNm__|positet 3
LXTibia rigl Tibla right upper Fx Lxb, Denton pasief
g Fy Lx jposest |
Fz b Tru positsl_____|
My LXb Tru_ myim | positef
?..h LXb Tru 0.073785 | mViHm | posital
Tibea right bover Fx L%b Tl F Denton__ | 4929/LH2 [CN3118 5| D.OOTGEZ |muiN__|positsl
|Fy LXb TA Fy X 0,001757 |mWiN pesital
Fz LXb Trl Fz ; 1 71| 0000955 |mViN__ | pesitel
T\u Lt Trl M 3555 0.036432364 | 0,072865 |mwiNm_|positel
1 My Xb Tl My 3555 0,00645512| 007291 |mviNm__|positaf

Calbratuion date

[ERE

Uppar Nack Forca, Mament
H3"_Un_Fx, H3*_Un_Mx
HI““Un_Fy. H3*“Un Ny
H3"_Un_Fz, HA_Un_NMz

Chast Displacemaent
H3*_De_Dx

- Lumbar Spine Force,

Momert
H3"_Ls_Fr, HI"_Ls_ My
HITLsFz,

Famur Farce

H3*_Fal_Fr

Tibia Upper Force,




ATD code . H3a last calibration 2014 Range  output  Senor Senar TNO HIll ATD sensar

Trade :  Humanatics Maximum senar sensitivety sonsilivety names and positions
..m._m_mm :__Hybrid Il [N ol Nm [ m¥] 5V (DTS bij 16V direction
ead 1] Upper Heck x 1054 FEE 1.6B5G] D 00CO4TED! | D OOT00E[mViN__|posker an
2 Fy BE6, -1.6234) 00005753 -0,00183 lmvi nm.w:ﬂﬁhur;,_a: = uwwd."...mo.r _..“»a:uuohﬂi
3 Fz 13344 1,2776] D ooaTaR B ] HO_He_ Ay H3TUn_Fy, HYZUn_ My
4 ™ 202, 1,6095] 0020405725 0095873 |mitm _{pestel Hat_He b HaUnTF2, M3 TUn Mz
5 2825) 18206| 0029683185 0057356 |mWiN postel
[ Mz 282 23145| 000960602 00819230 |poster Theras Accelaration jlﬁ]ﬂrﬂn b
7|Acceleration head | A 11243 —~ 0087515 [0 017503 |envimis*2 |poster Ha'_Th_Ax wull]““”
3| Ay 11327 0050455 [0 618296 [mim/s™2 [pestel gL Ay o m——
kil Az 11281 GOA5565 0017113 Jmiimiss2 ral mumulu mu...-moo_uuﬂ_..ocz.ca
Chest 10 Lumiar spine Fi oud1zs | 13sad7| 21783 0.000616167] 0.001EI[muN |positer s s = A
" Fz DJAZ5 | 133447| 21835 0000015968 D.0OVEH|mVIN__|postel
12] DJatzs 5549 -2B03| 0023504913] 005130 |miNm _|positar
1 o Ihorax | Ax 11804 0005457 [0 013954 |mvim's"2 | nositel
4 Ay | 11804 00060205 [0 013041 | i posilel
15 iz | 11804 0,0090745 1001974 5*2 | pasilal Palvls Accalaration Lumibar Spine Forca ,
16 pehis e 276 3328 011621 10023242 | miim/s*2 |positel nwnlnuuwu ku.._“.._. A
17 ¥ - [3330 00116355 |0,023773 | my/mis*2 | pasitet o "_Ls_Fx, ¥
18 iz 331 0,0100835[0,021877 | mimie"2 | pasile] Har.He Az e
adra ponemear -] 127 75 17508 | miim's*d | posilef
a DOx 1142 00030154 | muimm I
Tibia left 20| Tibla left upper Fu 205 111208 -1.6226)  -D.00083444| 000173 | muN pasiied
2 Fz 11120, <1,0901|__0,000450131 | -0,00008 | miH f Famur Farce Famur Fores
Fel Mx 365 G653) 0037405575 D.OT4001 |myiNm Hef H3*_Fer_Fr Ha"_Fel_Fz
n 355, 0263| D0,030265407 | 0075531 [mWiNm sl
24| B0 Ton Tower Fx S| Tms| 16277 Do00aca7Ia] 0,00173 | mvi et Hembel ke ﬂirsl-.__..:ﬂi- Forco,
.1 [Fz 11120, 16838| D 000478 | 00 000aT il | posfel *_Tro_Fu (Fy) = Thu_Fx (Fy)
B [ 355 4587| D 037404551 | 0O7T400E [miim | positef ..J«H..ﬂ. “ TIu_Fz
I EE 9621| 0037447535 0072095 |mdiNm | poskef T My ﬁ:..rnu
28 [Farmr FZ DHZ8z3 | 13344, -1.5681| 0 000507537 | 0,001 18 [mvid =
Tibla right 20 Tibia Aght upper Fx H3a_TRU_FX |Denton 3115 528] 111205  -1.9338] 0000040475 0.00174|mwN | postel HoLownr gy Tibia Lower Fores,
0 Fz Hia TRU FZ 11120 ENC] 7|mvit__[sostel e Trl_Fx{Fy}
a = Hia TRU MX 3355 29677 T51A331 | 0075037 |mWNm__|oester e H u.ﬂ
EH H3a_TRU_MY 355 30058 0030] _n.076|mviNm_|pester Ty
33 [Tibia right lawer Fx H3a_TRL_FX_|Denton _|3za7 386]_ 11120, -2,044| 0000915023 | D.001E4 [mVN___|positer
34 Fz H3a TRL FZ 11120 ~1.1083]_0,000450314 001 [mWN___|positer
35 [ H3a TRL MX 3955] 0530| " 0,0335606001 | 0.077216|mV/Nm__|sositer i
3 H3a TRL MY 3955 0B73| 003895713 ] 0077634 ] mv/hm ter W3 TNOwA orbATD
37 [Farmur FZ Hla Fer fz_|Denion [IFG04 |DA671T | 133447|  -1.5645] -0000536100] 000117 [mviN 43 or Leteg
Calbraluian data 02122014
__lx _mmm (¥ of Bm [my] 5V {OTS) bij 104
|
[CXTTRia Teft 7| Tibia bt upper Fx iXa_Tlu Fx__ |Denion | 4509 pasiial
2 Fy ILta T Fy posilel
3 Fz LXa_Tiu_Fz pasilef
4 x Lo _Tiu_Mx pasilel
£ My LXa_Tiu_My pasilel
& | Tibia laft knwer (%a Tl Fx__|Derion__| 4529 0000345051 | 0,00105 | mWH | pasilel
7 0,000873837 | 0001728 |mWH | poshef
3 pasiial
9 | pasiter
10 posiel
LX Tibia right 1 [Titta right upper Derfen 4509 142] 111205 positel
2 11120, _Saggsﬁz e
3 11120 0304 !35 poshol
4l 395, uu_"a poshl
5 385, porsiel
& [Tibla right fawer Dorfon__|#d29. 18] 11120, o
T! Z 1120, T
a Fz 11120,
L M 395,
"0 355!

Callbratulon date His. 15
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